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	ขั้นตอนที่ 3: เชื่อมต่อมอเตอร์
	เชื่อมต่อสายมอเตอร์เข้ากับขั้วต่อเอาต์พุต        ของกล่องควบคุมมอเตอร์
	ขั้นตอนที่ 4: เปิดเซอร์กิตเบรกเกอร์
	เปิดเซอร์กิตเบรกเกอร์หลักเพื่อจ่ายไฟไปยังกล่องควบคุมมอเตอร์
	AUTO Mode: มอเตอร์จะทำงานตามการตั้งค่าที่กำหนดในแอป HydroNeo                 รวมถึงระบบอัตโนมัติและการควบคุมจากระยะไกล
	MAN Mode: ควบคุมมอเตอร์ด้วยตนเองจาก MCB-M โดยตรง โดยการ          ทำงานอัตโนมัติและการควบคุมผ่านแอปจะถูกปิดใช้งาน
	OFF: กระแสไฟฟ้าที่จ่ายให้กับมอเตอร์ถูกตัด มอเตอร์จะไม่สามารถทำงานได้ผ่านระบบอัตโนมัติและไม่สามารถควบคุมระยะไกลผ่านแอป HydroNeo

