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คลังขอ้มูล

กล่องควบคมุมอเตอร ์HydroNeo (MCB-M) ออกแบบมาเพื�อควบคมุและทําใหก้ารทํางานของอุปกรณใ์นฟารม์ เชน่ เครื�องเติมอากาศและป�� มนํ�า
เป�นแบบอัตโนมติั โดยทํางานรว่มกับ ไฮโดรนโีอ มนิ ิคอนโทรลเลอร ์เพื�อใหส้ามารถบรหิารจดัการฟารม์ไดอ้ยา่งชาญฉลาดผา่นระบบ ไฮโดรนโีอ

Mini Controller
Pond name

7.15 100.23

28.63 7.91

DO (ppm) DO (percent) %

Temperature pH

GSM

มินิ คอนโทรลเลอร์

กล่องควบคมุมอเตอร ์2

ต่อกับแหล่งจา่ยไฟฟ�า

ต่อกับแหล่งจา่ยไฟฟ�า

ต่อกับแหล่งจา่ยไฟฟ�า

กล่องควบคมุมอเตอร ์1

กล่องควบคมุมอเตอร ์1 เฟส

ภายใน MCB-M

N

220 V
1 HP

ข้อควรระวงัด้านความปลอดภัย:
การติดตั�งและการเดนิสายไฟฟ�าทั�งหมดต้องดําเนนิการโดยชา่งไฟฟ�าที�มคีณุสมบติั
และไดร้บัการรบัรอง
ปิดแหล่งจ่ายไฟทั�งหมด และตรวจสอบด้วยเครื�องวัดแรงดันไฟฟ�าให้แน่ใจ
ว่าไม่มีไฟฟ�าในสายก่อนเริ�มดําเนินการติดตั�ง หรอืต่อสายไฟ
ระหว่างการติดตั�ง ควรทําการล็อก หรอืทําเครื�องหมายที�เบรกเกอรว์งจรอยา่ง
ชดัเจนวา่ "หา้มเป�ดใชง้าน"
ตรวจสอบให้แนใ่จวา่ กล่องควบคมุมอเตอร ์ และมอเตอรที์�เชื�อมต่อทั�งหมดได้
ต่อสายดนิอยา่งถกูต้อง
ให้ทําการเดนิสายไฟแรงสงูทั�งหมดใหเ้สรจ็ก่อนที�จะเชื�อมต่อมนิิ คอนโทรลเลอร์
ใช้สายไฟที�มขีนาดและคณุสมบติัเหมาะสม และยดึขั�วต่อรวมถึงสายเคเบลิให้
แน่นหนา
ห้ามลัดวงจรหรอืดดัแปลงอุปกรณป์�องกัน เชน่ เบรกเกอรห์รอืฟ�วส ์โดยเดด็ขาด
ควรเดินสายสญัญาณออกจากสายไฟแรงดนัสงู เพื�อป�องกันสญัญาณรบกวน
หรอืความเสยีหาย
ห้ามดดัแปลงหรอืแก้ไขอุปกรณโ์ดยไมไ่ดร้บัอนญุาต การดดัแปลงอาจทําใหก้ารรบั
ประกันเป�นโมฆะและเกิดอันตราย
ปิดผนึกกล่องใหเ้รยีบรอ้ยเพื�อป�องกันไมใ่หน้ํ�า ความชื�น เขา้สูตั่วอุปกรณ์
ห้ามใชง้านระบบ หากพบวา่สายไฟชาํรดุ หลวม หรอืมสีว่นของสายไฟโผล่ออกมา
การติดตั�งทั�งหมดต้องเป�นไปตามมาตรฐานความปลอดภัยและขอ้กําหนดทาง
ไฟฟ�าในพื�นที�

ภายใน MCB-M

แมกเนติกคอนแทคเตอร์
ควบคุมการจา่ยไฟไปยงัอุปกรณที์�เชื�อมต่อ (เชน่ เครื�องเติมอากาศหรอืป�� ม) โดยคอนแทค
เตอรแ์ต่ละตัวจะควบคมุมอเตอร ์1 ชอ่งสญัญาณ

ขั้วต่อเอาต์พุต (มอเตอร ์1 และ มอเตอร ์2)
เชื่อมต่อกับอุปกรณ์ภายนอก เชน่ ป�� มนํ�าหรอืเครื�องเติมอากาศ

สายสัญญานขอ้มูลขาเขา้ (Data Input Cable)
สายเชื่อมต่อข้อมูลจากกล่องควบคุมมอเตอร์ไปยัง มินิ คอนโทรลเลอร์ 

เซอร์กิตเบรกเกอรห์ลัก
ป้องกันระบบจากกระแสไฟเกินและไฟฟ�าลัดวงจร และใชเ้ป�นสวติชห์ลักสาํหรบัเป�ด/ป�ด
ระบบของกล่องควบคมุมอเตอร์

ขั้วต่อไฟฟ�าขาเขา้
จุดเชื�อมต่อสาํหรบัแหล่งจา่ยไฟขาเขา้

หน้าจอแสดงรหัสอุปกรณ์
แสดงรหัสอุปกรณ์ที่ตั้ งค่าอยู่ในปัจจุบัน โดยอุปกรณ์แต่ละตัวที่เชื่อมต่อกับ มินิ คอนโทรลเลอร์ 
ต้องมรีหสัไมซ่ํ�ากัน

สวิตชตั์�งค่ารหัสอุปกรณ์
สวิตชห์มุนสาํหรบัการตั�งค่ารหสัอุปกรณ์ (0–15)

พอร์ตสญัญาณขาออก (Data Output)
ใช้สาํหรบัเชื�อมต่อแบบต่อพว่งกันเป�นลําดับ (Daisy Chain) กับ กล่องควบคมุ
มอเตอรตั์วอื�น ๆ โดยใชส้ายเคเบลิของ HydroNeo

ช่องรอ้ยสายเอาต์พุต
ช่องสาํหรบันําสายจากอุปกรณภ์ายนอก (เชน่ ป�� มหรอืเครื�องเติมอากาศ) เขา้สูข่ั �วต่อ
เอาต์พุต

ช่องรอ้ยสายไฟขาเขา้
ช่องสาํหรบันําสายไฟฟ�าขาเขา้สูข่ั �วต่อไฟฟ�า

ปุ่มรีเซ็ต 
ใช้ยนืยนัและปรบัใชร้หสัใหม ่หลังตั�งค่าดว้ยสวติชตั์�งค่ารหสัอุปกรณ์
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ขั�นตอนที� 2: เชื�อมต่อแหล่งจา่ยไฟกระแสสลับ
เชื�อมต่อสายไฟ AC เขา้กับขั�วต่อไฟฟ�าขาเขา้        ตามภาพประกอบด้านล่าง

 การติดตั�งและการกําหนดค่า

E

ตัวเลือกเสรมิ: การเชื�อมต่อแบบต่อพว่งกันเป�นลําดับ
หากใชอุ้ปกรณ์หลายเครื�อง ใหเ้ชื�อมต่อสายเคเบลิขอ้มูลจากพอรต์สง่ขอ้มูล        เขา้กับสาย
เคเบลิรบัขอ้มูล        ของอุปกรณ์ถัดไป

i

ขั�นตอนที� 1: การติดตั�งกล่องควบคมุมอเตอร ์(MCB-M)
ติดตั�งกล่องควบคมุมอเตอรใ์หม้ั �นคงในตําแหน่งที�ยดึแน่น ใกล้กับมอเตอรที์�ต้องการควบคมุหรอื
ใกล้กับแหล่งจา่ยไฟ

ขั�นตอนที� 3: เชื�อมต่อมอเตอร์
เชื�อมต่อสายมอเตอรเ์ขา้กับขั�วต่อเอาต์พุต        ของกล่องควบคมุมอเตอร ์  

N

เชื�อมต่อ MCB-M เขา้กับมนิิคอนโทรลเลอรโ์ดยใชส้ายเคเบลิ
ต่อเขา้กับพอรต์เชื�อมต่อที� 4 บนมนิิ คอนโทรลเลอร์
หลังจากเชื�อมต่อแล้ว ใหทํ้าการรสีตารท์มนิิ คอนโทรลเลอร์

       เพื�อใหส้ามารถตรวจจบัและลงทะเบยีน MCB-M ที�เชื�อมต่อ

ขั�นตอนที� 5: กําหนดรหัสอุปกรณ์ MCB-M
ปรบัสวติชร์หสัอุปกรณ์        ไปยงัรหสัที�ต้องการ (0–15)
เลขรหสัอุปกรณ์จะแสดงบนหน้าจอแสดงผล 
กดปุ�มรเีซต็       เพื�อบนัทึกเลขรหสัอุปกรณ์ใหม่
หากคณุใชก้ล่องควบคมุมอเตอรห์ลายกล่อง โปรดตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่คณุได้ตั�งรหสั
อุปกรณ์ที�ไมซ่ํ�ากันสาํหรบัแต่ละกล่องแล้ว

ขั�นตอนที� 7: เลือกโหมดการทํางาน 
เลือกโหมดการทํางานโดยปรบัสวติชที์�แผงดา้นหนา้ของ MCB-M

ขั้นตอนที� 6: เชื�อมต่อ MCB-M กับมนิิคอนโทรลเลอร์

AUTO Mode: มอเตอรจ์ะทํางานตามการตั�งค่าที�กําหนดในแอป HydroNeo
รวมถึงระบบอัตโนมติัและการควบคมุจากระยะไกล
MAN Mode: ควบคมุมอเตอรด์ว้ยตนเองจาก MCB-M โดยตรง โดยการ
ทํางานอัตโนมติัและการควบคมุผา่นแอปจะถกูป�ดใชง้าน
OFF: กระแสไฟฟ�าที�จา่ยใหกั้บมอเตอรถ์กูตัด มอเตอรจ์ะไมส่ามารถทํางานได้
ผา่นระบบอัตโนมติัและไมส่ามารถควบคมุระยะไกลผา่นแอป HydroNeo

วงแหวนล๊อค

ให้ตรงกัน

ขั�นตอนที� 8: การตั�งค่าระบบอัตโนมติั
เป�ดใชง้าน Mini Controller และเป�ดแอปเพื�อตั�งค่าอุปกรณ์โดยทําตามขั�นตอนต่อไปนี�:

เลือกบอ่ที�คณุต้องการตั�งค่าระบบอัตโนมติั จากนั�นใหเ้ลือก             จากเมนูขา้งล่าง 
หน้าการตั�งค่าจะแสดงขึ�น คลิก 
หน้าต่างการตั�งค่า MCB จะปรากฏขึ�น กรุณาป�อนขอ้มูลที�จาํเป�น เชน่ รหสัอุปกรณ์
MCB, มอเตอร ์ไอดี และประเภทอุปกรณ์
ทําซํ�าขั�นตอนนี�เพื�อกําหนดค่ามอเตอรแ์ต่ละตัว ทีละรายการ

1

ควรตั�งสวติชไ์ปที�โหมด OFF ก่อนทํา งานกับมอเตอรห์รอืก่อนลงนํ�า และไมค่วรป�ด
ผา่นแอปเพยีงอยา่งเดียว เนื�องจากระบบอัตโนมติัหรอืผูใ้ชง้านอื�นอาจสั�งงาน
อุปกรณ์ใหทํ้างานและเกิดอันตรายได้

สาํหรบัขอ้มูลเพิ�มเติมเกี�ยวกับโหมดการทํางาน
อัตโนมติัที�มใีหเ้ลือก โปรดแตะที�ไอคอน      ที�มุมขวาบนi

หมายเหต:ุ หากมนิ ิคอนโทรลเลอรแ์ละ กล่องควบคมุมอเตอร ์มรีะยะหา่งกันมากเกินไป ใหใ้ช้
สายเคเบลิความยาวต่างๆ ของ HydroNeo ในการต่อสาย

ตรวจสอบใหแ้นใ่จวา่แรงดนัไฟฟ�าและจาํนวนเฟส
ของกล่องควบคมุมอเตอร ์ตรงกับขอ้กําหนดของ
มอเตอรก่์อนทําการเชื�อมต่อสายไฟ
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การต่อเพิ�ม

คําเตือนเกี�ยวกับความปลอดภัย:
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ได้ป�ดสวติชไ์ฟที�แหล่งจา่ยไฟก่อนเริ�มทําการเดินสายไฟ
หา้มปฏิบติังานกับสายไฟที�ยงัมกีระแสไฟฟ�าไหลผา่นโดยเด็ดขาด

ในแอป HydroNeo มอเตอรแ์ต่ละตัวที�เชื�อมต่อจะแสดงเป�น
"มอเตอร ์ไอดี" (มอเตอร ์ไอดี: 1 หรอื มอเตอร ์ไอดี: 2)

ขั้วต่อไฟฟ�าขาเขา้

Your paragraph text

วธิกีารเชื�อมต่อมอเตอร ์1 เฟส (220V): 
เชื�อมต่อ L กับ L1 
เชื�อมต่อ N กับ N

วิธีการเชื่อมต่อมอเตอร์ 1 เฟส (220V): 
เชื่อมต่อ L เข้ากับ L1  (ขั้วต่อเอาต์พุต)
เชื่อมต่อขั้ว N กับ N บนขั้วต่อไฟฟ้าขาเข้าตามที่แสดงในขั้น
ตอนที่ 2

ขั้วต่อเอาต์พุต

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสายเคเบิลและขั้วต่อได้รับการปิดผนึกอย่างแน่นหนา
ก่อนการใชง้าน เพื�อป�องกันการรั�วซมึของนํ�า

ควรเชื่อมต่อ มนิิ คอนโทรลเลอร ์หลังจากเดินสายไฟแรงสงูทั�งหมดเสรจ็
เรียบรอ้ยแล้วเท่านั�น เพื�อหลีกเลี�ยงความเสยีหาย

ขั�นตอนที� 4: เป�ดเซอรกิ์ตเบรกเกอร์
เป�ดเซอรกิ์ตเบรกเกอรห์ลักเพื�อจา่ยไฟไปยงักล่อง
ควบคมุมอเตอร ์
กล่องควบคมุมอเตอร ์จะเริ�มทํางานโดยอัตโนมติั
และพรอ้มใชง้าน

HydroNeo แนะนำใหเ้ริ�มต้นใชง้านระบบอัตโนมติักับมอเตอรเ์ครื�องเติมอากาศประมาณ
30% โดยเลือกใชง้านกับเครื�องที�มหีนา้ที�เพิ�มออกซเิจนเป�นหลัก ขณะที�เครื�องที�เหลือควร
เป�ดทํางานอยา่งต่อเนื�อง เพื�อรกัษาระดบัออกซเิจนพื�นฐานและการหมุนเวยีนของนํ�า

แต่ละรหัสอุปกรณ์ MCB สามารถเชื่อมต่อกับ มอเตอร์
ไอดี ไดส้งูสดุ 2 ตัว (มอเตอร ์ไอด ี: 1 และ มอเตอร ์ไอด ี: 2)

MCB Device ID คือ ID ที่คุณตั้งค่าไว้ในขั้นตอนที่
5 สำหรบั MCB-M แต่ละตัว
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์แต่ละชิ้นมีรหัสประจำ
ตัวที�ไมซ่ํ�ากัน

ตัวอยา่ง: มอเตอร ์ไอด ี1 - เครื�องเติมอากาศ 1
             มอเตอร ์ไอด ี2 - ป�� มสบูตะกอน

ผู้ใชส้ามารถเลือกโหมดการทํางานของอุปกรณไ์ดที้�นี�
ไมว่า่จะเป�นการควบคมุระยะไกล (เป�ด/ป�ด) หรอืโหมด
อัตโนมติั

เมื่อเป�ดใชง้านโหมดอัตโนมติั ผูใ้ชส้ามารถเขา้ถึงและ
ปรบัแก้รายละเอียดไดที้�นี�

การใช้งานระบบอัตโนมติัเป�นทักษะที�ต้องอาศัยการเรยีนรูแ้ละประสบการณ ์ แนะนําใหผู้ใ้ช้
งานค่อย ๆ ปรบัเพิ�มการใชง้านเมื�อเริ�มเขา้ใจพฤติกรรมของบอ่มากขึ�น ระบบอัตโนมติัเป�น
เพยีงเครื�องมอืที�ชว่ยสนบัสนนุการตัดสนิใจ ไมไ่ดท้ดแทนการตัดสนิใจของผูเ้ลี�ยง การ
สงัเกตและประสบการณข์องผูเ้ลี�ยงยงัคงมคีวามสาํคัญอยา่งยิ�ง


